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AMETEK
» Integrated high resolution sin/cos positioning » Integrierter hochauflésender sin/cos ) ) .
sensor with + 25 micron repeatibility/ + 400 Positionssensor mit + 25 ym Wiederhol- Dimensions ServoTube 38 Actuator (XTA)/ MaBzeichnung ServoTube 38 Aktuator (XTA)
micron absolute accuracy genauigkeit/ + 400 pm absolute Genauigkeit
» Available as actuator version (XTA) with inte- » Verfugbar als Aktuator Version (XTA) mit integriertem A X STROKE! Verihrmas) w oty _ » ,
. . . 4 M6 Mounting holes/ Available cable lengths: 3m or 5m; cable types: non-robotic or robotic/
grated high performance polymer bearings Hochleistungspolymerlager (bewegte Stange) 4 M6 Befestigungsbohrungen L1 Verfiigbare Kabellangen: 3m oder 5 m; Kabeltypen: Nicht- oder Schieppkettentauglich
(moving rod) and as component version (XTB) und als Komponenten Version (XTB) ohne Lager 141 55 59.0
without bearings (moving forcer) (bewegtes Motorgehause) (ﬂﬁ@ 2/ 4 st Mounting holes/ N
efestigungsbonrungen|
» Completely IP67 protected » Vollstandig IP67 geschitzt ' N
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Force mode Precise Maintenance Low noise High dynamic Food grade Protection Supply voltage Feedback Certification g \%
positioning free class (up to) versions integrated H ;‘g
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Vibration ; 380 \ 230 XTA3804 258 83 187
resistance = ‘ OVERALL LENGTH/ Gesamtlénge (L5) + 1mm XTA3806 329 89" 252"
XTA3808 400 93" 319"
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm XTA3810 471 93 390"
Data/ Technische Daten * For first pair of tapped holes/ * Flr erstes Paar Gewindebohrungen; ** For second pair of tapped holes/ ** Fur zweites Paar Gewindebohrungen
Type/ Typ XTA/ XTB 3804 XTA/ XTB 3806 XTA/ XTB 3808 XTA/ XTB 3810 Dimensions Table-Actuator (XTA)/ Tabelle Abmessungen Aktuator (XTA)
Peak force @ 25°C ambient for 1 sec/ 3804 3806 3808 3810
Spitzen-Schubkraft @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s N s 11ie 1485 550 Stroke/ Hub mm "
Peak current @ 25°C ambient for 1 sec/ Aok 20 TRA 38- L5 L4 TRA 38- L5 L4 TRA 38- L5 L4 TRA 38- L5 L4 g
Spitzenstrom @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s P 38
Q
Continuous stall force @ 25°C ambient/ N 1901 16820 o7 0550 33 301 350 291 372 421 362 444 493 434 515 564 505 5
Dauer-Schubkraft @ 25°C Umgebung ' ' 69 337 386 327 408 457 398 479 528 469 550 599 540 5
Continuous stall current @ 25°C ambient/
Dauer-Strom @ 25°C Umgebung'" Arms 2.28 2.13 2.02 1.94 104 372 421 362 444 493 434 515 564 505 586 635 576
i ion)™, 140 408 457
i(?g?tigg:{;ﬁfg ({Ss‘/gisi%r%/:;ﬁﬁenﬁ?q)/ N/Arms 506 78.9 105.2 1315 398 479 528 469 550 599 540 622 671 612
- 176 444 493 434 515 564 505 586 635 576 657 706 647
Maximum working voltage/ VDG 305
Maximale Betriebsspannung 211 479 528 469 550 599 540 622 671 612 693 742 683
Peak acceleration (STA)@/ 8 247 515 564 505 586 635 576 657 706 647 729 778 719
Spitzen-Beschleunigung (STA)@ nm/s 250 313 357 391
Maximum speed (STA)®/ e i 5t o ”t 282 550 599 540 622 671 612 693 742 683 764 813 754
Maximalgeschwindigkeit (STA)© ’ ' ’ ' 318 586 635 576 657 706 647 729 778 719 800 849 790
Peak acceleration (STB)™/ 2 Please consult factory for longer stroke lengths/ GréBere Hublangen auf Anfrage
Spitzen-Beschleunigung (STB)“ s 2% 2 g5 Sy ‘
Meaximum speed (STB)®/ Dimensions Table Components (XTB)/ Tabelle Abmessungen Komponenten (XTB
Maximalgeschwindigkeit (STB)® m's 6.0 42 33 27 a ( ) J = ( )
Repeatability/ m o5 L1 L2 L3
Wiederholgenauigkeit H XTB3804 218 70* 174*
) By means of appropriate cooling plate or fan, the continuous force be increased by up to 15%/ * Mitte sprechender Kihlplatte oder Lifter kann die Dauerkraft um bis zu 15% erhdht werden XTB3806 289 7 239
© Based on a moving thrust rod with 33 mm stroke, no payload./ “ Bedienung: Bewegte Magnetstan XTB3808 360 80" 306™
© Based on a moving thrust rod with triangular move over maximum stroke, no payload./ ' Be ung: Be lagr nge mit Dreiecksbewegung Uber den max. Hub, ohne Nutzlast. u n "
“ Based on a moving forcer and no payload./ ¥ Bedienung: Bewegte Priméareinheit, ohne Nutzlast 403 _ I 55 590 XTB3810 431 80 377
© Based on a moving forcer with triangular move over maximum stroke, no payload./ * Bedienung: Bewegte Primareinheit mit Drelecksbewegung Uber den max. Hub, ohne Nutzlast
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Options/ Optionen Page/ Seite 2 ‘ E
380 = 4 Mouniing holes/ \ =
. - 13 efesfigungsbohrungen
Module/ Modul Page/ Seite 152148 100 etz \‘\ iy XTB thrust rod/ Magnetstange fur XTB
Controller/ Regelelektronik Page/ Seite 198 | SHt g
Available thrust rod lenghts/ \erfigbare Magnetstangenlangen Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
265 301 337 372 408 444 479 515 550 586 622 657 693 729 764 800 836
871 907 943 978 1014 | 1050 | 1085 | 1121 1157 | 1192 | 1228 | 1263 | 1299 | 1335 | 1370 | 1406 | 1442
1477 | 1513 | 1549 | 1584 | 1620 | 1656 | 1691 1727 | 1763 | 1798 | 1834 | 1870 | 1905 | 1941 1976 | 2012 | 2048

* For first pair of tapped holes/ * Flr erstes Paar Gewindebohrungen; ** For second pair of tapped holes/ ** Fir zweites Paar Gewindebohrungen

[ Preferred series/ \lorzugsreine || Standard product/ Standardprodukt ] On request/ auf Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
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