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AMETEK
» Integrated high resolution sin/cos positioning » Integrierter hochauflésender sin/cos . , .
. i L o ) ) Dimensions ServoTube 25 Actuator (STA)/ MaBzeichnung ServoTube 25 Aktuator (STA)
sensor with + 12 micron repeatibility/ Positionssensor mit +12 um Wiederhol-
+ 350 micron absolute accuracy genauigkeit/ + 350 um absolute Genauigkeit
» Available as actuator version (STA) with inte- » Verflgbar als Aktuator Version (STA) mit integriertem L il g S s o
il cbl lngths: 3 o S; ol ypes: no-robotc o robot
grated high performance polymer bearings Hochleistungspolymerlager (bewegte Stange) 15 133 Verighore obenger: S oo m Kaelypen: N - e
(moving rod) and as component version (STB)  und als Komponenten Version (STB) ohne Lager s SThooos coumo v “
without bearings (moving forcer) (bewegtes Motorgehause) ;
» Completely IP67 protected » Vollstandig IP67 geschitzt ol
» Brake option available » Bremse optional verflugbar +  + i
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Force mode Precise Maintenance Low noise High dynamic Food grade Protection Supply voltage Feedback Certification
positioning free class (up to) versions integrated ﬁ‘l]l“ﬁ:"g:/
3 L1 L2 L3
N LT STA2504 188,5 70* 130"
((O)> e = ot ~ STA2506 | 2395 66" 177
STA2508 290,5 72* 222"
Vibration Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm STA2510 3415 70n P
resistance * For first pair of tapped holes/ * Fr erstes Paar Gewindebohrungen; ** For second pair of tapped holes/ ** Fir zweites Paar Gewindebohrungen
Data/ Technische Daten Dimensions Table-Actuator (STA)/ Tabelle Abmessungen Aktuator (STA)
Type/ Typ STA/STB2504 | STA/STB2506 | STA/STB2508 | STA/STB 2510 2504 2506 2508 2510
Stroke/ Hub mm TRA 25 L5 L4 TRA 25 L5 L4 TRA 25 L5 L4 TRA 25 L5 L4
Peak force @ 25°C ambient for 1 sec/ - - P -
Spitzen-Schubkraft @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s N gz aes 2 [EC ”
Peak current @ 25°C ambient for 1 sec/ Aok 20 27 226 266 216 277 317 267 329 368 318 380 419 369 S
Spitzenstrom @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s P 53 252 292 242 303 343 293 354 394 344 405 445 395 8
Continuous stall force @ 25°C ambient/ N 195 595 75.1 900 78 277 317 267 329 368 318 380 419 369 431 470 420 g
DELESalal i @ 250 UmgEuing ' ' ' ' 104 303 343 293 354 394 344 405 445 395 457 496 446 €
Continuous stall curent @ 25°C ambient?/ Arms 1.92 1.80 1.70 163 130 329 369 319 380 420 370 431 471 421 482 522 472
auer-otr @ 257 ge !
F’IW 'OT t{ e )[“';g i 155 354 394 344 405 445 395 457 496 446 508 547 497
orce constant (sine commutation,
Kraftkonstante (Sinuskommutierung) N/Ams 22.1 3.1 Shpl 552 181 380 420 370 431 471 421 482 522 472 534 573 523
Maximum working voltage/ VDG 305 206 405 445 395 457 496 446 508 547 497 559 598 548
Maximale Betriebsspannung 232 431 471 421 482 522 472 534 573 523 585 624 574
Peak acceleration (STA)®/ 258 457 497 447 508 548 498 5569 599 549 611 650 600
2 m/s? 394 483 542 586
Spitzen:Beschleunigung (STA) 283 482 502 472 534 573 523 585 624 574 636 676 625
Maximum speed (STA)®/ ms 53 5.3 4.7 4.0 309 508 548 498 559 599 549 611 650 600 662 701 651
Maximalgeschwindigkeit (STA)® -
Peak acceleration (STB)/ Please consuilt factory for longer stroke lengths/ GroBere Hublangen auf Anfrage
2
Spitzen-Beschleunigung (STB)“ s 2z 2z 235 256
Maximum speed (STB)®/ y 8.9 6.6 5.4 46 Dimensions Table Components (STB)/ Tabelle Abmessungen Komponenten (STB)
Maximalgeschwindigkeit (STB)® ms ) ' ) '
R tability/ s 2 .~
Elees) * ok
Wiederholgenauigkeit Hm iz STB2504 160.0 60 120
s STB2506 211.0 56* 167
' By means of appropriate cooling plate or fan, the continuous force be increased by up to 20%/ * Mittels entsprechender Kihiplatte oder Lifter kann die Dauerkraft um bis zu 20% erhoht werden 133 . "
@ Based on a moving thrust rod with 27 mm stroke, no payload./ “ Bedienung: Bewegte Mag Nutzl R " STB2508 262.0 62 212
¥ Based on a moving thrust rod with triangular move over maximum stroke, no payload./ “ Be nge mit Dreiecksbewegung Uber den max. Hub, ohne Nutzlast. STB2504 Gm\dﬁmsm STB2510 313.0 62+ 263**
“ Based on a moving forcer and no payload./ ) Bedienung: Bewegte Priméareinheit, ohne Nutzlast — STB thrust rod/ Magnetstange fur STB
¥ Based on a moving forcer with triangular move over maximum stroke, no payload./ * Bedienung: Bewegte Primareinheit mit Dreie: egung Uber den max. Hub, ohne Nutzlast 0
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Options/ Optionen Page/ Seite Oponl Pffrblocke 08
Module/ Modul Page/ Seite 148 = = ——
13 efestigunshohrungen
Brake/ Bremse Page/ Seite 164 8 4 Besignsbo
Controller/ Regelelektronik Page/ Seite 198
Available thrust rod lenghts/ Verflgbare Magnetstangenlangen Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
226 252 277 303 329 354 380 405 431 457 482 508 534 559
585 611 636 662 688 713 739 765 790 816 867 918 970 1021
1072 1124 1175 1226 1278 1329 1380 1431 1483 1534 1585 1637 1688 1739

[ Preferred series/ \lorzugsreine || Standard product/ Standardprodukt ] On request/ auf Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
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