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PHu Pick & Hold Module

BESCHREIBUNG

Unser Pick & Hold Schaltkreis regelt den
eingebrachten Strom zu Magnet oder Motor:
Zuerst wird ein hoher Initialstrom (PICK) fur
eine hohe Initialkraft/-moment ermdglicht,
anschliefend wird dieser nach einer
konfigurierbaren Zeit (PICK TIME) auf einen
niedrigeren Strom zuriickgenommen (HOLD)
und dort fir den weiteren Haltebetrieb
konstant gehalten. Diese Schaltung kann also
genutzt werden, um den Leistungsbedarf in
energie-kritischen Anwendungen zu reduzieren
(z.B. Batterie- aber auch Netzbetrieb), um
Warme- bzw. Leistungsdissipation zu
minimieren (Handhabung von temperatur-
sensitiven oder thermisch verformbarer
Materialien), oder als Stabilisierung von
Systemen gegen elektrische oder thermische
Schwankungen.

Geeplus PHu-Module sind

Input Signal vs Output Current

~INPUT

—Current

mikroprozessorgesteuerte Pick & Hold-Module, die intelligente Algorithmen verwenden, um eine breite Palette von

Geraten mit einfacher Benutzersteuerung von Strom- und Zeitparametern zu steuern.




Die Grafik unten zeigt die charakteristischen Kraftkurven flir einen Push-Pull-Magneten (die Kurven bei
unterschiedlicher Erregungsleistung, die eine groRere Kraft mit zunehmender Erregungsleistung zeigen, und die
Form der Kurve mit zunehmender Kraft, wenn die Auslenkung gegen Null abnimmt, sind fiir die meisten
Hubmagnete dhnlich). Die Verwendung einer Pick-and-Hold-Schaltung ermoglicht es, die Kraft in der ausgefahrenen
Position dhnlich einer Kurve mit intermittierendem Betrieb zu realisieren, wobei die kontinuierliche
Erregungsleistung vergleichbar mit (oder sogar niedriger als) der Kurve mit 100 % Betrieb ist.

Push -Pull Size 700 Force Characteristic
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———35 W, 100%ED =70 W, 50%ED ——140 W, 25%ED ——350 W, 10%ED = PICK & HOLD

Die PHu-Module kénnen fiir die Steuerung groRer Magnete in einer Endbenutzeranwendung verwendet
werden. Die benutzerfreundliche Schnittstelle macht sie auch zu einem hervorragenden
Entwicklungswerkzeug, um die maximale Leistung zu erforschen, die mit einer breiten Palette von Magneten
wahrend der Produktentwicklung erreicht werden kann.

Bei Anschluss an einen PC/Laptop kann eine klare grafische Darstellung der Erregerstromwellenform
beobachtet werden. Dies hilft den Anwendern bei der Auswahl einer angemessenen MagnetgroRe fur die
Anwendung und bei der Optimierung der Erregerstrombedingungen, um die erforderliche Kraft oder
Geschwindigkeit bei minimalem Stromverbrauch und Warmeabgabe zu erreichen.

Der PHu erfiillt die Funktionen des PWM-Stromreglers und des Oszilloskops und ist (iber eine einfache USB-
Verbindung mit einem PC leicht zu bedienen.



Wahrend der Einstellung der Parameter kann der Magnet (iber den PC ein- oder ausgeschaltet werden. Die
Taste 'Start-2s-Stop' schaltet das Gerat nur fiir 2s ein. Dies bietet einen gewissen Schutz fiir kleine Gerate,
die schnell Gberhitzen kdnnen, wenn sie mit zu viel Strom versorgt werden.

'Geeplus Pick & Hold programmer ¥2.0

,: =10/ x|
USB driver: |¥2.8.48 Programming
Programmer: (0K, SNPHODID R . et 20 =B 5 5
: GEEPLUS S i Write settings to

[~ P&H Device: lhold: (0.2 = A P

P&H Connected Testing ] l-——a P&H device

. Temp=|-— 'C Tpick: (10 = ms
HW [Hw1.1 Actual Settings: Start - 25 - Stop | S

g l‘— 2. M224C-3V: 5R / 1n, 20ms (2.3 ohm, 4mH)
Thold: |0.4 A 3. M341C-26P: 5R / 1.5A, 40ms (3.3 ohm, 2mH)

Tpick: [50 o Graph I Status= [00000000 4. 4491C-25P: 4R / 1R,  60ms (6.7 ohm, 2imH)
5. M870-18PE: 15R / 5R, 200ms (1.5 ohm, 1imi)

Ipick: [2.5 4 e 0004
Fw |Fw2.0
Start Stop Duty= [0.0%

Results of last cycle:

0K : Rising-edge Time = 1.15ms, I = 2.54 (flags: 00000011}
0K : Ipick = 2.55A, duty = 43.4%

0K : Thold = 0.40A, duty = 4.7%

Overall Result: OK

Graph: Ipeak=3450nk (Sauples=16384)

60ns

Die "Graph"-Anzeige zeigt den Strom im Verhaltnis zur Zeit fir ein Intervall von 1,5x der gewéahlten "Pick"-
Zeit an. Die grafische Anzeige ermoglicht es dem Benutzer, die folgenden Parameter zu visualisieren:

e Elektrische Anstiegszeit des Stroms.
o Der "Spike" stellt den Stol’ am Ende des Hubs dar, so dass die Hubzeit Giberwacht werden kann.
e Die Reduzierung des Stroms vom "Pick"- zum "Hold"-Wert kann tiberwacht werden.

Die Textdaten zeigen die erreichten Stromwerte und das Tastverhaltnis der PWM-Stromregelung in den Zustanden
Pick und Hold. Dies ermdglicht eine begrenzte Diagnose von Problemen wie fehlender Last und unzureichender
Stromversorgung.

Bei langerem Einschalten zeigt der Bildschirm auch das Tastverhaltnis der PWM-Steuerung und die
Sperrschichttemperatur des Leistungsgerats in Echtzeit an.



Phu50 - MECHANISCHE DIMENSIONEN

Wire 0.2-1.5mm?
(16-24AWG)

55 +0.5 Connections and
30 +0.5 29 Status Indicators
— MICRO USB
n START
START1
f (@) O START2
2 VPWR
GND
ouT1
ouT2

Die Standardmodulkonfiguration ist in einem Druckgussgehduse montiert und mit Harz vergossen.

Das Phu-50 Modul arbeitet mit einer Versorgungsspannung von 8vDC bis 50vDC und hat 4 verschiedene
Betriebsmodi wie folgt:

1. Bipolarer Modus (Standard): Kann Strom in Vorwarts- oder Riickwartspolaritdt an ein einzelnes
Lastgerat liefern.

2. SingleOut-Modus: Einzelausgang an ein einzelnes Gerat.

3. DualOut-Betrieb: Kann 2 unipolare Geradte unabhangig voneinander ansteuern oder als ein Gerat mit

einem Ausgang, wobei die Funktion des zweiten Ausgangs nicht verwendet wird, mit dahnlichen

Moglichkeiten wie beim Betrieb mit 2 Ausgangen.
4. ParallelOut-Betrieb: Beide Ausgange werden parallel an ein unipolares Gerat angeschlossen, um die
Verlustleistung zu verringern oder einen héheren Dauerstrom zu liefern.

Der Anschluss an einen PC zur Programmierung oder zur Steuerung durch den PC erfolgt tiber einen Micro-USB-
Anschluss und zusatzlich zu den oben genannten Funktionen ermdglicht der Phu 50 auch Folgendes

e Hochgeschwindigkeits-Kamerasynchronisation, um die Erfassung von Hochgeschwindigkeitsbewegungen zu

ermoglichen.
e Zyklische Betatigung und Zahlung fiir Lebensdauertests (ein externer Sensor wird empfohlen, um

sicherzustellen, dass das Gerat funktioniert).



PHu150 - MECHANISCHE DIMENSIONEN

Standard module configuration is mounted in a die-cast box and potted (encapsulated) with resin.

 TRANSISTOR TABS ARE LIVE!
__ 75vOC

80 +05 _
40 £05 3200
On -
LN On +
= v pwr
& o GND
= 2% Mk x 05 Out -
6,00 MAX Out -+

Die Standardmodulkonfiguration ist in einem Druckgussgehduse montiert und mit Harz vergossen.
Das Phu-150 Modul arbeitet mit einer Versorgungsspannung von 35vDC bis 75vDC und ist ein unipolares Gerat, das
Strom in eine Richtung liefern kann.

PICK & HOLD VORAUSSETZUNGEN

Zur Verwendung/Programmierung eines PHu-Bausteins wird Folgendes bendtigt:
Mitgeliefertes

e PHu-Modul
e Software PHprogrammer.exe V8

Nicht mitgeliefert

e USB-Micro-Kabel.

e PC/Laptop.

e Lastgerat - wie z.B. ein Magnetventil.

e Stromversorgung - Geeignet fir die Anforderungen der Anwendung und innerhalb
der Grenzen des verwendeten PHu-Moduls.



PRODUKT TABELLE

Die verfligbaren Versionen sind unten aufgefihrt.

10-50 VDC 1mH MIN 0.1-24 Amps 0.1-24 Amps 2-512 ms |5-24Visolated | Not Required
16-75 VDC 2mH MIN 0.1-24 Amps 0.1-24 Amps 2-510 ms | 3-30visolated | Not Required
Bare Phu-50 PCB, REQUIRES HEATSINKING to achieve maximum current output
Module - Comprises PHU-50-PCB potted in die-cast heatsink case
Bare PHU-PCB - REQUIRES HEATSINKING to achieve maximum current output
Comprises PHU-150-PCB potted in diecast heatsink case

Bitte beachten Sie, dass der Dauererregungsstrom (Hold) durch die Warmeabgabe begrenzt sein kann.

Warnung - wenn die maximale Versorgungsspannung um mehr als 10% iiberschritten wird, kann das Modul
dauerhaft beschadigt werden.

SETUP

Beide Module sollten vor der Verwendung mithilfe der Pick-and-Hold-Software und eines Mikro-USB-Kabels (nicht
im Lieferumfang enthalten), das im Lieferumfang enthalten ist, eingerichtet werden. Eine benutzerfreundliche
Schnittstelle erméglicht die Einstellung und Speicherung von Strom- und Zeitparametern sowie die Uberwachung der
Temperatur des Schaltgerats, um zu bestatigen, dass der Betrieb in einem breiten Spektrum von
Umgebungsbedingungen innerhalb sicherer Grenzen liegt.

Weitere Informationen auf unserer Website - www.geeplus.com/control-circuits/

SOFTWARE INSTALLATION

Der Ordner mit der Software sollte auf den PC kopiert werden, der fir die Programmierung verwendet wird. Es wird
empfohlen, den gesamten Ordner zu kopieren, da es wichtig ist, dass sich alle Programme in demselben Ordner auf
Ihrem PC befinden.

Das Setup-Programm "CDM212364_Setup.exe" sollte ausgefiihrt werden, um die fiir die Verwendung des PHu-50-
Moduls erforderlichen USB-Treiber zu installieren. Der neueste Treiber kann heruntergeladen werden von

https://ftdichip.com/drivers/

Durch Doppelklicken auf das Symbol "PHprogrammer" wird die Programmiersoftware gestartet.



PHU-50 VERKABELUNG

Das PHu-50-Modul hat 7 Anschliisse auf einer WAGO-Klemme. Um diese

anzuschlieBen, driicken Sie einfach den weilRen Knopf oben auf der Klemme nach E;
unten, wahrend das abisolierte Kabel in das entsprechende Loch eingefiihrt wird. START-

START1
Die positive Versorgungsspannung (+Vpwr) wird an Klemme 4 und die Masse an START 2
Klemme 5 angeschlossen und sollte im Bereich von 8-50 V liegen. Legen Sie KEINE \é:;vR
Spannung von mehr als 50 V DC an, da dies das Modul beschidigen wiirde. 83¥;
Der Schutz vor Verpolung erfolgt (iber Verpolungsdioden, die jedoch einen hohen

Stromfluss zulassen. Dies bedeutet, dass das Modul nur fir kurze Zeit geschitzt ist
(abhingig von der angelegten Spannung), da eine Uberhitzung das Modul beschidigen kann.

Die Klemmen 1 (Minus), 2 (Start1) und 3 (Start2) sind die
opto-isolierten Steuereingange. Der Eingangsschaltkreis ist
wie unten dargestellt, das Anlegen von 5v-30v an diesen
schaltet den Schaltkreis 'EIN'. Eine hdhere Steuerspannung
kann verwendet werden, wenn ein entsprechender
Serienwiderstand eingefligt wird, um den Eingangsstrom
auf 6 mA zu begrenzen.

Start]
530V
y
Start? kl U1
530V 1 I
1 A
! EaqE
3 6
T y. o
BASTO-06 [ HD1 4
. 4 5
Start- 1 |

ELD207(TA)-V



PHu-50 BETRIEBSMODI

Das Modul PHu-50 hat 4 Betriebsarten. Jede von ihnen erfordert eine entsprechende Verdrahtung der Last(en). Das
Erscheinungsbild auf dem Bildschirm der Programmiersoftware ist fir jeden Modus unterschiedlich, die
verschiedenen Optionen werden im Folgenden zusammen mit den Verdrahtungsdiagrammen beschrieben.

1. Bipolar mode (default):

Bipolar mode

L1 = [
. . = =
Das Modul steuert einen bipolaren Magneten, der e LUSB E
zwischen den Klemmen 6-7 (Out1-2) angeschlossen = [ ||Start-
. c e O—| v [ ||Startl
ist. Die Eingange Start1/2 steuern den Magneten + =
st. Die Eingange Startl/2 steuerr s o— o [ lstar2
jeweils in die positive/negative Richtung. TVpwr = [ ||[+Vpwr
LED1(Blau) zeigt Aktiv-Positiv an, LED2(Griin) zeigt Gnd h L] gn‘til
| u
Aktiv-Negativ. @ 3 [ ou
I@lﬁeeplus Pick & Hold Controller programmer (-, PH-PH-Bp) i ==l
USB driver: |V2.18.40 |PH-Bp Connected —- f
(=) o
P— S BT Pg ul.;u_:’ A _
PEH Device statusread: —| | Testing = : = V\_fnte
HW [HW10.0 | Fw [FW40 Graph & 2s Temp [28 C Vin [16.9V hold [10 = A settings to
. -~ P&H device
Mode |Bipolar Status [00000011 Start =25 - Stop | 3:1 o Toick [20  —{ms
chl —IG'aph T W Mode [Bipolar v [~/ Presst forCh2  limit [36A v|  Def |
Ipick (2.0 A " Bipol Negative 1. 2
roa 10 A R[20 = o S o oo
B ms ™ e expor Sl S S e
6. MBT0-18PE 15A, 5A, 200ms, 1.5 ohm (1lmH)
————————— Hil: Started, Bipolar Positive __ = 7. Test Max 243, 20A, 30ms, 2.4 ohm (2.5uH 1kW)

Im bipolaren Modus wird die Polaritat der Erregung mit der Funktion "Start - 2s - Stop" oder der Funktion "Graph"
durch das Kontrollkastchen "Bipol.Negativ" bestimmt. Durch Aktivieren oder Deaktivieren dieses Kastchens wird die
Erregungsrichtung der nachfolgenden Zyklen umgekehrt.

SingleOut mode
==
i : USB e
2. SingleOut mode: = Err | %
= | ||Start-
Dies entspricht dem bipolaren Modus, der in der .|-| S g L Startl
i : ; “w [ ]|Start2
ositiven Erregungsrichtung arbeitet. =
P g & & ) +Vpwr & [ ]|+Vpwr
LED1 (blau) zeigt Ausgang aktiv an. Gnd [ ]|Gnd
e [ ]|Outl
(el
@-}Geeplns Pick & Hold Controller programmer (PH-LV, PH-HY, PH-Bp) V6.0 = Elljl
| usBanver: [v218.40 [PH-Bp Connected — P i
! (=) N
. Programmer: [OK_ SN:PHBip1 e GITPIUS Pr-:clha .
-~ P&H Device statusread- — | Testing Ipi - = V\_fnte
HW [HW10D  Fw [Fwao Graph & 25 Temp [28 °C Vin [16.9v hold [10 =] A Pszt|_t|||;gs_to
i - = evice
Mode [Sngeout  Siztus [00000DTT ||| St =25~ Stop | S'u:l [ Trick 20
Chl1—— LI =
pick [20 A Dutyl [24.0% . ——
baa [T A Rz Hom [550 T T s T e
B — I Xisx export 5 MM1C26p . oA, 1.5A, Abma, 3.3 ohm (17
6. MB870-18PE 15A, 5A, 200ms, 1.5 ohm (11lmH)
777777777 HW: Started... = 7. Test Max 242, 20A, 30ms, 2.4 chm (2.5mH 1kW)
—Cyclic test




3. DualOut mode: DualOut mode

0 =
= pre _USB &
Das Modul kann in diesem Modus zwei Magnete Err - —
= | [|Start-
anstevern. FL oo s st
Sie sollten zwischen +Vpwr und Out1, +Vpwr und O0—| w [ ||Start2
Out2 angeschlossen werden FVpwr e [
g . Gnd o [ ]|Gnd
Die Eingange Start1/2 steuern die Magnetspulen. s | ||Outd
LED1(Blau) zeigt Out1-Aktiv an, LED2(Griin) zeigt o |
Out2-Aktiv an.
Beide Kanale haben ihre eigenen Strom- und Zeiteinstellungen.
.Geeplus Pick & Hold Controller programmer (PH-LV, PH-HY, PH-Bp) V6.0 H . ;lglzl
USB driver: |V2.18.40 [PH-Bp Connected - ~ Programmi
GEEPLUS Prog Chl Prog Ch2 (DualOut)
Programmer: | OK, SN:PHBip1 Reconnect o Iﬁ Iﬁ
— P&H Devicelsldus read: 7" ﬁl o =1 A fpick |5.0 = A Write
Hw [HW100 | Pw [Fw4.0 Graph & 25 Temp [28°C vin [16.9V hold [10 =|A || hod [10 =] A settings to
. = : P&H device
Start - 25 - Stop | Ch1 Ch2 (DualOut) Tpick [20 | ms| | Tpick 20 = ms
Mode | DualOut Status Iﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ - |l.l]5A - W
Cchi— | Ch2 DualOut Graph | , W — Mode |D|.|a|Cu vI ¥ Preset for Ch2  limit |36A e Def
Ipick 2.0 A ||[50 A ™ DualOut Ch2 m’ _ : Duty2 |G 1. Proportional: 2A, 1A, 20ma, 2.0 ohm (18mH)
a0 A ([0 A | R} o [SEL] S| ez sea| [: o - w o g o7 om e
Tpick |2[| ms |2|] ms l_ n“mﬂﬂ M341C-26P 53 li\, GDms hm {17mH)
€. ME8T0-18PE : 15A, 5A, 200ms, 1.5 chm (1lmH)
********* HW: Started, Chl... A 7. Test Max : 24A, 20A, 30ms, 2.4 chm (2.5nH 1kW)
FOcictes
4. ParalelOut mode:
ParalelOut mode
Wenn nur ein Magnet angetrieben wird, konnen % - L -
die beiden Ausginge (Out1/2) parallel ey _USB 2!
geschaltet werden. Dadurch wird die = = [ [|Start-
. b2
Verlustleistung an den Ausgangsstufen ‘I—‘Do"c)—l_ o gtarg
ar
reduziert, was einen héheren Dauerstrom und +prr-T & [ J|+Vpwr
einen geringeren Temperaturanstieg ermoglicht. Gnd o [ ]|Gnd
Die Last sollte wie gezeigt zwischen +Vpwr und L@t £ — 8“3
~1 u
Out1-Out2 angeschlossen werden.
Der Eingang Start1 steuert die Magnetspule. LED1 (blau) zeigt an, dass Outl1-2 aktiv ist.
.Geeplus Pick & Hold Controller programmer (PH-LV, PH-HV, PH-Bp) V6.0 - | Ellzl
USB driver: |V2.18.40 | PH-Bp Connected s i
Programmer- |OK, SN-PHEip1 Recomnedt_| 0 GEFPLLS _ et
. PBHDevicestalusread: || Teshi LB
HW Hw;:u :v FW4.0 G,a::. a7 Temp [28°C Vin |16.9V settings to
Start - 25 - Stop | [ Ch1 P&H device
Mode [ParalelOut  Status [00000011 =2 ——
Chl————— LI .
wick 20 A Duty1 [22.5% 1 - :
wa i A R 20l ohm DT e oo oo G
- E - I Xisx export 5. MM10-260 . 5, 1.5, d0e, 3.5 onm (L7
6. MB8T0-1E8PE : 15A, 5A, 200ms, 1.5 ohm (1llmH)
********* HW: Started... ;I 7. Test Max : 24A, 20A, 30ms, 2.4 ohm (2.5mH 1kW)

Zum Einrichten und Testen, wahrend das Modul an einen PC angeschlossen ist, ist es moglich, den Magneten vom PC
aus ein- ('START') und auszuschalten ('STOP'), ohne den Steuereingang zu benutzen.

Zusatzlich zu den 'START'- und 'STOP'-Tasten verfiigt die Software auch (iber eine zeitgesteuerte 'START - 2s - STOP'-
Taste, die das Testgerat nur fur 2 Sekunden unter Spannung setzt. Diese Funktion wird fir die anfangliche
Kraftprifung empfohlen, da der zeitgesteuerte Impuls die abgegebene Energiemenge begrenzt und somit die
Selbsterhitzung begrenzt und die Méglichkeit einer Uberhitzung und Beschddigung des Magneten verringert. Sobald



festgestellt wurde, dass eine ausreichende Kraft entwickelt werden kann, sollte das thermische Verhalten des
Systems beriicksichtigt werden, um sicherzustellen, dass das gewahlte Gerat nicht Gberhitzt wird.

PROGRAMMIERUNG

Der Phprogrammer V8 unterstitzt alle PHu-Module, er erkennt, welches Modul angeschlossen ist. Funktionen, die
auf dem angeschlossenen Gerat nicht unterstitzt werden, funktionieren nicht wie folgt:

- PHu24, Phu-High Voltage (Altere Module benétigen ein spezielles USB-Programmierkabel (im Lieferumfang
enthalten), neue Versionen verwenden ein Standard-Micro-USB-Kabel)
- Phu-50-Bipolar (eingebauter Micro-USB-Anschluss, Standard-USB-Micro-Kabel wird fiir die Kommunikation

verwendet)
(& Geeplus Pick & Hold Controller programmer (PH-LV, PH-HY, PH-Bp) V6.0 - ol x|
USB driver: [Vv2.18.40 | PH-Bp Connected . — Programming
A Prog Ch1
Programmer- | QK. SN:PHBip1 Reconnect - L " _ ]
. . pick [20 <A Write
—P&H Device status read: — | Testing N
Hw [HW100 | pw [Fw40 Graph & 2s Temp |28 C R 16 hold [10 = A settings to
. P&H device
r Start - 2s - St Chi Tpick =
Mode [Bipolar Status | o | o L
chi—— G Dt IW Mode [Bipolar v| I”| PresetforCh2  limit [36A  v| Def
: y1 |0
Ipick (2.0 A I Bipol.Negative 1
- Start+ Stop 2. M431C-25P : 4A, 1A, 60ms, 6.7 ohm (21mH)
thold |1.0 o R jz.0 (o _I_I 3. M141C-3V : 2A, D.22, 10m=, 6.5 ohm ( 2mH)
Tpick |30 Start- 4 M224C-3V : BA, 1A, 20ms, 2.3 ohm ( 4mH)
P ms r Asx export 5. M341C-26P : BA, 1.5A, 40ms, 3.3 chm (17mH)
€. M2870-1BPE : 15A, 5A, 200m=, 1.5 ohm (1lmH)
PH-Bipoclar (USB built in) device found ;I 7. Test Max : 242, 20A, 30ms, 2.4 ohm (2 5mH 1kW)
Cyclic test
C Start | Ton ||15 3: s |Cydic test stopped Counter
| | cson | ToifJos s cycles [0 =] [0

HSCamTimer

™ HScamOn |HScamTimer Not Connected Cam > P&H Delay [170 - ms  Brighiness —J
Camera test functions __ Shutter Movie 25 Rec Start | TimerStart | TimerStop | EmCot HStest

Das Phu-50-Modul verfiigt iber mehr Betriebsmodi als die anderen Versionen, weshalb diese hier beschrieben
werden sollen. Bei Verwendung einer PHu-24 oder PHu-150 arbeitet die Software wie die Phu-50 im SingleOut-
Modus.

Das USB-Kabel wird in die USB-Micro-Buchse oberhalb der WAGO-Klemmleiste eingesteckt.

Wird ein Phu-50 Bipolar Modul zum ersten Mal an diesen PC angeschlossen, installiert Windows im Hintergrund den
USB-Treiber dafir, dies kann 10 s dauern.

Wenn eine Last und eine Stromversorgung angeschlossen und eingeschaltet sind, wird die Programmiersoftware
gestartet. Das Programm sollte erkennen, ob ein PHu-Modul angeschlossen und mit Strom versorgt ist. Wenn dies
nicht der Fall ist, klicken Sie auf die Schaltflache "Reconnect", um die Verbindung wiederherzustellen.

Sie sollten den unten abgebildeten Bildschirm sehen:



@) Geeplus Pick & Hold Controller programmer (PH-LV, PH-HV, PH-Bp) V6.0 =0l x|

USB driver: |V2.18.40 PH-Bp Connected . BRI nga-a.-lng
Programmer- | OK. SN:PHBip1 Reconnect - ] : ) - _
= = p— - Ipick |2.0 = A Write
P&H Device status read: Testing N
Hw [HW10.0 | Fw [Fw4.0 Graph & 25 Temp [28 C Vin [16.9V hold [1.0 = A Psg:_t'n(;gs_to
. - evice
-2s- Chi Tpick
Mode | Bipolar Status [00000000 Start -25 - Stop_ | ot 0008 EeeN20  oijme
S P Graph oot u'ux Mode [Bipolar  =| I” PresetforCh2  Himit [36A -] _oef |
Ipick |2.0 A I™ Bipol Negative i1 Proportional - : -0 ohm (18mH)
- Start+ | ﬂnp | 2. M451C-25p : 4A, -7 ohm (21mH)
thold |1.0 e Rj20 == 3. M141C-3V : 2A, -5 ohm { 2mH}
Toick [30 Start- | 4. M224C-3V : BA, -3 ohm { 4mH)
- ms [ Xlsx export 5. M341C-26P : BA, -2 ohm (17mH}
6. MB70-18PE : 15A, -5 ohm (11lmH}
PH-Bipolar (USB built in) device found J 7. Test Max : 24A, -4 ohm (2.5mH 1kW)
Cyclic test =
e Ton [05 =& |Cyclictest stopped Counter
= CSop | Toff [05 =|s Cyces|100 =] 0

HS5Cam Timer

[ HScamon | HScamTimer Not Connected Cam>P&HDelay [170 =] ms  Brihtness ————— |
Cameratest functions  Shutter |  Movie |  2sRecStat | TimerStat | TimerStop | ErCnt HStest |

Hinweis: Das Programmiergerat liest die aktuellen Einstellungen aus dem Modul aus, und es werden verschiedene Steuerelemente fiir den
aktuellen Modus angezeigt (oben: bipolar).

Beim Offnen des Programmiergerits werden aus Sicherheitsgriinden die kleinsten Werte voreingestellt. Sie kénnen
ein Gerat geeigneter GroRe als Ausgangspunkt wahlen und die Schaltflache "Write Settings to P&H Device" driicken,
um diese Einstellungen im Modul zu speichern.

Sie konnen die aktuellen Einstellungen fir "Pick" und "Hold" sowie die "Pick Time" nach Belieben bearbeiten, bevor
Sie die Einstellungen in das Modul schreiben.

Zum Einstellen der Stromwerte kénnen Sie die grauen Tasten verwenden, um das Lastgerat ein- und auszuschalten,
ohne die Steuereingangsanschliisse zu verwenden.

MONITORING

Wahrend die Magnetspule unter Spannung steht (Zustand "EIN"), Gberwacht die Programmschnittstelle die
Betriebsbedingungen.

Temp - dies ist die interne Sperrschichttemperatur des Schaltgerats; sie sollte 120 Grad Celsius nicht iberschreiten,
wenn das Modul unter den ungiinstigsten Bedingungen eingesetzt wird. Wenn die Sperrschicht viel heiBer wird als
dieser Wert, schaltet der interne Schutz das Geréat ab.

Vin - Die +Vpwr-Eingangsspannung (nur bei bipolaren Phu-50-Modulen)
IOut - der Ausgangsstrom

Duty - Das Tastverhaltnis der PWM-Wellenform



Nach dem Abschalten der Magnetspule ("STOP"-Bedingung) werden der Betriebsstrom und das Tastverhaltnis flr
beide Pick- und Hold-Bedingungen des letzten "ON"-Zyklus im weiRen Textfeld zusammengefasst.

Wenn der programmierte Strom zu hoch ist, kann der Strom diesen Wert nicht erreichen, da er durch die
Versorgungsspannung und/oder den Spulenwiderstand der Last begrenzt wird. Es kann entweder ein Gerat mit
geringerem Widerstand oder eine héhere Versorgungsspannung erforderlich sein. Es ist zu beachten, dass ein Gerat
zwar im kalten Zustand gut funktioniert, der Spulenwiderstand jedoch bei Erwarmung ansteigt. Im kalten Zustand
sollte die Einschaltdauer in der Regel 70 % oder weniger betragen, um dies zu berticksichtigen.

STATUS-LED ANZEIGE

Drei LED's zeigen den Status an.
Die BLAUE und GRUNE LED zeigen den aktiven Status an, wie oben fiir alle Modi beschrieben.
Die ROTE LED zeigt einen 'ERROR'-Zustand an: Uberstrom oder Ubertemperatur.

SPULENAUSWAHL FUR PICK & HOLD

Dies ist ein allgemeiner Richtwert, da die Anforderungen einer Anwendung andere Beschrankungen fir die Hohe des
Anzugs- und Haltestroms vorschreiben konnen.

Als sehr grober Richtwert sollte eine Magnetspule ausgewahlt werden, die bei der Systemspannung mit einem
Tastverhéltnis von etwa 5-10 % arbeitet. Wenn die Magnetspule durch die Spannung (bei 100 % ED) spezifiziert ist,
sollte die gewahlte Spulenspannung Vsupply / V10 entsprechen; wenn die Magnetspulenparameter in einer Tabelle
angegeben sind, sollte eine Spule gewahlt werden, die bei der Nennversorgungsspannung mit 10 % ED arbeitet.

Idealerweise sollte die Magnetspule in der Endanwendung montiert und mit den unginstigsten
Betriebsbedingungen (maximale Umgebungstemperatur, minimale Versorgungsspannung) eingestellt werden.

Wenn die Schaltung an einen PC angeschlossen ist, konnen die Strome "Pick" und "Hold" sowie die Dauer der "Pick
Time" so eingestellt werden, dass die Bedingungen fiir die Kraft, die Geschwindigkeit und die
Leistungsanforderungen der Anwendung erfillt werden.

Bei Anwendungen, bei denen eine hohe Kraft zur Uberwindung einer groRen Last erforderlich ist, muss die
Anzugszeit unter Umstanden ausreichend lang sein, damit der Magnet in die erregte Position ziehen und sich
beruhigen kann, bevor der Strom auf den Haltepegel reduziert wird.

Bei Anwendungen, die eine hohe Geschwindigkeit erfordern, kann es vorteilhaft sein, mit der maximal moglichen
Leistung fir eine sehr kurze "Pick"-Zeit zu fahren, da die anfangliche Beschleunigung den grofSten Einfluss auf die
gesamte Reaktionszeit hat.

Wenn das Gerat ausgeschaltet ist, zeigt das Textfeld in der Programmiersoftware den Strom und das Tastverhaltnis
flir den Pick- und Hold-Betrieb an. Idealerweise sollte das Tastverhaltnis im Bereich von 10-90% liegen. Das Modul
kann auch auRerhalb dieses Bereichs betrieben werden, aber dies ldsst einen gewissen Spielraum fiir Schwankungen
der Versorgungs- oder Temperaturbedingungen.

Die Sperrschichttemperatur der Leistungs-MOSFETs wird angezeigt, sie sollte unter ungiinstigsten Bedingungen
120°C nicht Gberschreiten.



PHu Pick & Hold Module

Application areas where pick and hold circuits offer benefits include the following.

Distributed Systems

Locking systems for railway
carriage doors would be a
good example of a distributed
system, the actuators are
distributed through the length
of a train, with large voltage

fluctuations possible and big
variation in ambient
temperature conditions. The
Pick and Hold circuit stabilises
performance due to these
fluctuations, and reduces
power consumption and heat
dissipation. Other examples
could be mail sorting, fruit
sorting, or car stacking parking

systems.

Fast Actuation

Cash sorting equipment
requires very fast actuation
and frequent cycling. A high
current is applied to achieve
high force and rapid
acceleration and current is
then reduced to avoid
excessive heat dissipation.

Reduce Heat Dissipation

Pinch valves are used to
control flow of blood in
dialysis equipment, or
chemical reagents. High force
is needed to clamp shut the
tubing in these devices.
Because blood products and
chemicals are very sensitive to
heat, pick and hold drive helps
maximise the force obtainable
with minimal heat generation.

Development Tool

The extreme ease of use of
Geeplus PHu module makes it
invaluable as a development
tool, it allows device excitation

conditions to be easily
adjusted without hardware
changes to establish suitability
of a particular device in a
customer application.



